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GENEL BILGILER

SURUCU KONTROL BAGLANTILARI

PLC 24 VDC
CM DIJITAL GIRIS COM UCU
FWD
REV DIJITAL GIRISLER ( PNP / NPN SEGILEBILIR ) swi
X1-X7
EN ENABLE GIRISI
Y1-Y4 DIJITAL CIKIS
CMY DIJITAL CIKIS COM UCU
12 POTANSIYOMETRE ORTAK UCU
13 POTANSIYOMETRE BESLEME UCU 10 VDC
C1 AKIM GIRISI (4-20 mA ) (PTC / NTC GIRISI OLARAK DA KULLANILABILIR ) SW5
V2 VOLTAJ GIRiSI (0 - +10 VDC )
11 ANALOG GIRIS VE CIKIS COM UCU
FM1 ANALOG CIKIS 1 (4 -20mAyada0-+10 VDC) SW 4
FM2 ANALOG GIKIS 2 (4 -20 mAyada 0 - +10 VDC ) SW 6
DX+ ) )
DX RS-485 HABERLESME PORTU ( SW2 SONLANDIRMA DIRENCI ) _p
SD RS-485 BAGLANTISI SHIELD UCU
30A ROLE CIKISI 1 ( N/ A KONTAK )
30B ROLE CIKISI 1 (N /K KONTAK )
30C ROLE CIKISI 1 ORTAK UCU
Y5A
Voc ROLE CIKISI 2 ( SADECE N/ A KONTAK )
PARAMETRE KODLARI
KOD TANIM ACIKLAMA
] START/STOP, REFERANS, ANALOG GIKISLAR, RAMPA 1, BAZI
F TEMEL FONKSIYONLAR MOTOR DEGERLERI VE MOTOR KONTROLU GIBI FONKSIYONLARIN
AYARLANDIGI BOLUMDUR.
E TERMINAL FONKSIYONLARI DIJITAL GIRIS VE GIKISLARIN AYARLANDIGI BOLUMDUR.
C | FREANS FONKSIYONLAR O e g 2 OMUTL
P MOTOR 1 PARAMETRELERI 1NCi MOTOR ILE ILGILI AYARLARIN YAPILDIGI BOLUMDUR.
H GELISMIS FONKSIYONLAR DETAYLI AYARLARIN YAPILDIGI BOLUMDUR.
A MOTOR 2 PARAMETRELERI 2NCi MOTOR ILE ILGILI AYARLARIN YAPILDIGI BOLUMDUR.
B MOTOR 3 PARAMETRELERI 3NCU MOTOR ILE ILGILI AYARLARIN YAPILDIGI BOLUMDUR.
R MOTOR 4 PARAMETRELERI 4NCU MOTOR ILE ILGILI AYARLARIN YAPILDIGI BOLUMDUR.
J UYGULAMA FONKSIYONLARI 1 PID VE MEKANIK FREN AYARLARININ YAPILDIGI BOLUMDUR.
D | UYGULAVAFONKSIYONLARIZ |\ a2 ONTRoL0 o) NGO AVARLARIVE PULS IR
Y HABERLESME FONKSIYONLARI MODBUS AYARLARININ YAPILDIGI BOLUMDUR.
U OZEL FONKSIYONLAR y A_é)lii;l\(Biﬁlr_)llzg:LBEg&JE N,;ADD(BI\AI._I OZEL PROGRAMLAMANIN
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BAZI PARAMETRELER VE ACIKLLAMALARI

1) Motor Degerlerinin Girilmesi ve Tunning Islemi

F04 = Motor Nominal Frekansi
FO5 = Motor Nominal Gerilimi
PO1 = Motor Kutup Sayisi

P02 = Motor Nominal Giici
P03 = Motor Nominal Akimi

e Bu degerler girildikten sonra P04 parametresinden Tunning islemi yapilir. Tuning islemi
dondiirerek yapilacaksa motora rediiktor dahil hi¢bir yiikiin bagli olmamasi gerekir.

- Motor duruyorken Tunning yapilmasi i¢in bu deger 1 yapilmalidir.
- V/F kontrol varken dondiirerek Tunning yapilmasi i¢in 2 yapilir.
- Vektor kontrol varken dondiirerek Tunning yapilmasi igin 3 yapilir.

Bu parametre degeri ayarlandiktan sonra start butonuna basilir. Tuning islemine start
vermek i¢in kontrol yerinin local ya da remote olmasi dnemli degildir.

e P99 =4 olarak ayarlanmali ( diger motor )

2) Motor Kontrol Modu

Bu se¢enek Fuji marka hiz kontrol cihazlarinda; F42 ( Drive Control Selection ) isimli
parametre ile belirlenmektedir. Ayrica Frenic-Mega serisi hiz kontrol cihazlarinda 4 farkli motor
icin 4 farkli kontrol modu secilebilmektedir.

Parametre degerleri;

0 = V/F Control ( Kayma Kompanzasyonu Aktif Degil )
1 = Dynamic Torque Vector Control

2 = VIF Control ( Kayma Kompanzasyonu Aktif )

5 = Vector Control ( A¢gik Cevrim )

6 = Vector Control ( Kapali Cevrim )

Ving, Ekstruder, Konveyor ya da acik ¢evrim olan diger genel uygulamalarda Dynamic
Torque Vector Control ( 1 ) modu uygun olacaktir. Fan, Pompa ve Kompresorler i¢in V/F Control (
0 ya da 2 ) modu kullanilabilir. Vingler, A¢ma-Sarma uygulamalar1 gibi hassas olarak calisacak
kapali ¢cevrim uygulamalarda da Vector Control ( 6 ) secilmelidir.
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ORNEK BAGLANTI SEKLI
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+  Besleme igin giris terminalleri L1/R,L2/S,L3/T dir.

# DCR (DC reaktor) baglanacak ise Plve P(+) terminalleri arasindaki kisa devre cubuklari sokiiliir, DCR P1 ve P(+)
klemenslerine baglanir.

# 7,5kW ve altindaki giiclerde Frenleme direnci P(+) ve DB terminalleri bagli sekilde gelir. Bu frenleme direnci uygulama

icin yeterli olmazsa , harici bir direng mevcut direng sokiilerek takilabilir. 22kW ve altinda frenleme kiyicisi standart

donanimdir. Frenleme direnci P(+) ve DB terminallerine baglanmalidir. 22kW {izerindeki giiglerde Kiyic1 opsiyoneldir

(DBU). Bu modiilde P(+) ile DB terminallerine baglanmalidir.

R1,T1, harici fan besleme girisi. Normalde baglamaya ihtiya¢ yoktur

Motor ¢ikis terminalleri U,V,W dur.

RO,TO Kontrol devresi i¢in yedek gii¢ besleme devresi. Back-up amagl kullanilabilir.

Motor ve Besleme topraklamalar1 G terminaline baglanir.
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Kod Tanim I?:é:f-? Deger Aciklama
0 0 Panel A ¥ Tuslari ile
PO ReErEns Seymer) - 1 Voltaj Giriginden ( 12 girisi )
2 Akim Girisinden ( C1 girisi )
3 Voltaj ( 12 ) ve Akim ( C1 ) Giriglerinin Toplamindan
5 ikinci Voltaj Giriginden ( V2 )
7 Motor Pot ile ( Dijital Giriglerden Hiz Arttir / Azalt )
8 Panel A ¥ Tuslari ile ( Darbesiz Gegis Etkin )
11 Ek Dijital Giris Moduliinden
12 Pulse Referansi ( Opsiyon PG Karti ile )
2 0 Start / Stop Panelden , Yon Terminalden verilir.
F 02 Caligtir Komuty 1 Terminalden ileri / Geri Start
2 Panelden Start / Stop ( Sadece ileri )
3 Panelden Start / Stop ( Sadece Geri)
F 07 Hizlanma Siiresi 6.00 0.00 - 3600.00 sn
F 08 Yavaslama Siresi 6.00 0.00 - 3600.00 sn
F 26 | Anahtarlama Frekansi 15 10 kHz 0-15kHz
0 0 Voltaj Cikisi (0 - 10 Vdc)
F 29 Analog Cikis 1
1 Akim Cikisi (4 -20 mA)
F30 | Analog Cikis 1 Voltaj 100 100% Skala Yapmak igin. %0 - %300 Ayar Araligidir.
0 Bazi
Secgenekler
Ea Analog Qlkls y 0 Cikis Frekansi ( Kayma Kompanzasyonundan Once )
Fonksiyonu 1 Cikis Frekansi ( Kayma Kompanzasyonundan Sonra )
2 Cikis Akimi
4 Cikis Torku
Bazi Secgenekler
( 1000 li segenekler dijital girisin tersi olarak kabul edilir. )
0 (1000) Multi Frekans Seg¢imi ( SS1)
1(1001) Multi Frekans Secimi ( SS2)
0 2 (1002) Multi Frekans Seg¢imi ( SS4 )
E 01 1 3(1003) Multi Frekans Segimi ( SS8 )
(E02) Dijital Girigler 2 4 (1004 ) 2nci Rampa Segimi
(EO03) Terminal X1 3 7 (1007) Serbest Durus Aktif
E = 8‘5‘ ; ' Xz';?;ks'){‘;”lgm i 4 8(1008) | ResetAlarm
(E06) gegerlidir. ) 5 9(1009) Harici Hata Sinyali ( Ters Kontak )
(EO7) 8 11 (1011) 2nci Frekans Kaynagi Aktif
12 (1012) Motor 2 Secimi
17 (1017) Hiz Arttirma
18 (1018) Hiz Azaltma
35(1035) Lokal Kontrol Aktif
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Fabrika

Kod Tanim Degeri Deger Aciklama
0 Bazi Secenekler
( 1000 li segenekler dijital ¢ikisin tersi olarak kabul edilir. )
: = o ; Dijtal Gikislar 1 0(1000) | Gahsyor _
(E22) '(I'\e(rzml\r(lgl w‘r ?QX/SA)(’:OCE 2 1(1001) Referansa Ulasti Sinyali
(E23) éOA&BKimn1de 7 10 (1010) | Hazir Sinyali
E E 3‘7‘ ; gecerlidir. ) 15 57 (1057 )| Fren Sinyali
99 99 (1099) | Ariza Sinyali
0
Bazi Secenekler
0 Hiz
E 43 LED Ekrap Qallsma 3 Cikis Ak|m.|
Degeri 4 Cikis Voltaji
8 Hesaplanan Tork Degeri
17 Analog Girig
Bazi Secenekler
0 0 Secilmedi
E 61 Analog Girigler 0 1 Frekans Komutu 1
E 62 é% 0 2 Frekans Komutu 2
E 63 V2 3 PID Set Degeri
5 PID Geri Besleme Sinyali
7 Analog Tork Limit Degeri A
%0159‘ Multi Frekans Degeri 0 0.00 - 500 Hz
_ 0 0 Rampali Durus
H 11 | Yavaslama Fonksiyonu
1 Bosta Durus
_ 1 0 Stoptan sonra 0.0 Hz
H 61 Motor Pot Fonksiyonu -
1 Stoptan sonraki son hiz
H26 | Termistdr Modu Segimi . 0 Aktif Degil
1 Aktif. Sicakhk Hatasi (OH4) Verir.
2 Aktif. Sicaklik Uyarisi (THM) Verir.
H 27 Termistdr Seviyesi 0.35 1.60 V 0.00 - 5.00 V
J 68 Fren Kapama Akimi 100 10% %0.0 - %300
J 69 Fren Kapama Hizi 1.0 0.0 Hz 0.0 - 25.0 Hz
J70 | Fren Kapama Zamani 1.0 0.3 sn 0.0-5.0sn
J71 Fren Acma Hizi 1.0 3.0Hz 0.0-25.0 Hz
J72 Fren Agma Zamani 1.0 0.1sn 0.0-5.0sn
J 95 Fren Kapama Torku 100 100% %0.0 - %300
J 96 Hiz Segimi 0 0
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ANALOG GIRIS - CIKISLARS

13 Potans i¢in +10Vdc
Potans Orta Ucu 0-£10 Vdc
Potans - Ucu
V2 Voltaj Girisi + Ucu
0-+10 Vdc
Voltaj Girisi - Ucu
C1 Akim Girisi + Ucu PTC/NTC + ucu
4 - 20mA Swh
Akim Girisi - Ucu PTC/NTC - ucu
FM1 Analog Cikis 1 + Ucu _
o v | swe
Analog Cikis 1 - Ucu -<om
FM2 | Analog Cikis 2 + Ucu _
0-10Vdc SW6
4-20mA

Analog Cikis 2 - Ucu

ANALOG GIRIS ANAHTARLARI

SW5

C1 Girisi Analog Referans olarak kullanilabildigi gibi Motor sicaklik sensorii baglantisi igin de
kullanilabilir. SW5 anahtarinin fabrikasyon konumu analog referans ( Akim sinyali ) aktif olacak

sekildedir. Bu anahtar konum degistirilirse PTC ya da NTC baglantis1 yapilabilir. Sicaklik sensorii

voltaj sinyali verecek sekilde olmalidir.

SW4 ve SW6

FM1 ve FM2 analog ¢ikislar1 Voltaj ya da Akim sinyali verebilmektedir. FM1 c¢ikist icin SW4
anahtari, FM2 ¢ikis1 i¢in de SW6 anahtar1 kullanilir. Her iki anahtarin fabrikasyon konumu voltaj
sinyali verecek sekildedir.
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DIJITAL GIRIS VE CIKISLAR;

1) Dijital Girisler;
DAHILI 24 Vide KAYNAK ILE DAHILI 24 Vide KAYNAK iLE
PHP { SINK } NPN { SOURCE )
PLC PLC
%1 - %1 -
C:h C:h
HARICI 24 Vdec KAYNAK ILE HARICI 24 Vdec KAYNAK ILE
PNP { SINK ) NPN { SOURCE )
PLC PLC +
24 e
%1 - . %1 - -
24 e
C:h - C:h

Dijital girislerin NPN (Source) ya da PNP (Sink) olarak kullanilabilmesini SW11 anahtari
belirlemektedir. Fabrikasyon ayar1 PNP (Sink) olan anahtarin konumu degistirilirse NPN (Source)
olarak kullanilabilir.

2) Role ve Dijital Cikislar;

30 C Dijital Crhislar
Réle Crkign 1 -
: —— 30B Fabrika Degeri: Anza ¥4 Mator Agin Yik Uyans
— A Y3 Frekans Denetimi
Y2 Referanza Ulast
/ B Rile Crkist 2 Y1 aligryor
|_ Y5 A Fabrika DEQEHI A Terminal CMY Dijital Qlklg Cam Ucu
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SABIT HIZ SECIM TABLOSU:

EO1 — EO7 parametrelerinde dijital girislerin secenekleri ile belirlenir. (0, 1, 2 ve 3 secenekleri ile)
0.0 —500 Hz arasinda deger girilebilir. Asagida bu se¢imle ilgili tabloyu bulabilirsiniz.

558 | 554 | 552 | 551 | Secilen Sabit Hiz

0 0 0 0 Dider Frekans Kamutu

a 0 0 1 =ahit Hiz 1 Farametre: C 05

a 0 1 0 oahit Hiz 2 Fararmetre: C 06

1 0 1 1 =abit Hiz 3 Farametre: C 07

a 1 0 0 Sabit Hiz 4 Farametre: C 08

a 1 0 1 Sabit Hiz & Farametre: C 09

a 1 1 0 oabit Hz B Fararmetre: C 10

0 1 1 1 Sabit Hiz 7 FPararmetre: C 11

1 1 1 1 Sabit Hiz 8 Farametre: C 12

1 0 0 1 Sabit Hz 9 Farametre: C 13

1 0 1 0 =ahit Hiz 10 Farametre: C 14

1 0 1 1 abit Hiz 11 Pararmetre: C 15

1 1 1 1 Sabit Hiz 12 Farametre: C 16

1 1 0 1 Sahit Hiz 13 Farametre: C 17

1 1 1 0 Sahit Hiz 14 Farametre: C 18

1 1 1 1 ahit Hiz 15 Farametre: C 19
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